
第四届广东省大学生生物医学工程创新创业设计竞赛 命题项目组系统类竞赛试题 

失能患者转运机器人设计/实现 

一、 任务 

开发设计一款失能患者的转运机器人，可以辅助脑卒中等行动不便患者的换床

以及转移（如至CT、MRI进行检查）。 

二、 要求 

1. 操作简单，所需操作人员不多于2人。 

2. 选择一种嵌入式控制器进行控制：包括但不限于STM32、51单片机或者PLC。 

3. 负载不低于100KG。 

4. 提供实物样机。 

三、评分标准 

表1  评分标准 

设计报告 

项  目 分数 

系统结构、实现方法 

20 

电路设计与原理图 

实物展示图 

图文规范 

性能指标 

负载不低于100KG 20 

完成操作所需人数不超过2人 20 

作品 

要求 

满足医院内的应用场景不低于2个 10 

根据设计提出可落地的商业化模式 10 

涉及卫生及安全相关设计 10 

成本不宜过高，考虑性价比 10 

附加分 

实用性强且具有一定的商业潜力、设计巧妙操作便

捷、可靠性高、工作稳定等等（该项分数在前两项合

计在80分以上才记录总分） 

20 

总分 120 

四、说明 

1、转移期间人体姿态不限，以平躺为优。 

2、设计应落地，考虑成本与实用性，提高商业转化的潜能。 


